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คำนำ 

 
การสื่อสารโทรคมนาคมเปนการติดตอสื่อสารระหวางกันในระยะทางไกล ๆ โดยใชเทคโนโลยี 

ตาง ๆ ผานทางสัญญาณหรือคลื ่นแมเหล็กไฟฟา ซึ ่งในปจจุบันระบบสื ่อสารจะใชสื ่อนำสัญญาณ 
3 ประเภทคือ (1) สายสงหรือสายเคเบิล เปนการใชวัสดุตัวกลางเปนเสนทางจากที่หนึ่งไปยังอีกที่หนึ่ง  
(2) คลื่นวิทยุเปนการสงคลื่นผานอากาศ และ (3) เสนใยนำแสง เปนการใชแสงสงผานเสนใยนำแสง เพ่ือ
รองรับระบบสื่อสารทั้งแบบไรสายและใชสายสง เนื้อหาในตำราเลมนี้จะกลาวถึงเฉพาะสายสง ซึ่งเปน
ระบบตัวนำที ่ใชในการสงผ านพลังงานคลื ่นแมเหล็กไฟฟาจากจุดหนึ ่งไปยังตำแหนงอื ่น ๆ ดวย
ประสิทธิภาพในการสงผานที่มีการสูญเสียพลังงานนอยที ่สุด การเลือกใชสายสงเพื ่อนำสัญญาณให
เหมาะสมกับงาน สามารถเพ่ิมประสิทธิภาพการรับสงสัญญาณไดมากข้ึน เนื้อหาในตำราเลมนี้ประกอบไป
ดวย 

บทที่ 1 วงจรขายสื่อสารแบบสองพอรต ใชเพื่อวิเคราะหสายสงโดยเขียนในรูปวงจรไฟฟาท่ีมี
ปริมาณทางไฟฟาที่พิจารณาคลายกัน ไดแก แรงดันไฟฟาดานเขา กระแสไฟฟาดานเขา แรงดันไฟฟา 
ดานออกและกระแสไฟฟาดานออก เปนตน ซึ่งในวงจรไฟฟาประกอบดวยอุปกรณอิเล็กทรอนิกสพื้นฐาน 
ไดแก ตัวตานทาน (R) ตัวเหนี่ยวนำ (L) และตัวเก็บประจุ (C) ดังนั้นในตำราเลมนี้จะกลาวถึง รูปแบบวงจร
ขายสื่อสาร พ้ืนฐานการออกแบบเครือขายแบบ T แบบ π และแบบ L รวมถึงการตอเชื่อมวงจรขายสื่อสาร
แบบอนุกรม แบบขนาน และแบบเรียง  

บทที่ 2 สายสงสัญญาณและมาตรฐานของสาย กลาวถึงความหมาย และหนาที่ของสายสง 
ความถ่ีและความยาวคลื่น หนวยในการวัดสายสง การสูญเสียภายในสายสง ชนิดของสายสงและมาตรฐาน
ของสายสงในปจจุบัน รวมถึงสายสงแบบบาลาซ (Balance line) และอันบาลาซ (Unbalance line) 
ซึ่งจะสงผลใหรูจักสายสงที่นำมาใชงานในปจจุบัน สามารถเลือกสายสงใหถูกตองตามลักษณะงาน และ
ทราบมาตรฐานของสายสง 

บทท่ี 3 ทฤษฎีสายสง กลาวถึงการประยุกตใชทฤษฎีทางคลื่นท่ีเดินทางในตัวกลางท่ีไมมีขอบเขต
มาอธิบายการเดินทางของคลื่นในชองทางการนำคลื่นที่มีขอบเขตจำกัด ทำใหการวิเคราะหสมการของ
คลื ่นมีการเปลี ่ยนแปลงรูปรางไปเปนวงจรทางไฟฟาที ่ประกอบดวยอุปกรณพื ้นฐานทางไฟฟาคือ 
ตัวตานทาน (R) ตัวเหนี่ยวนำ (L) ตัวเก็บประจุ (C) และตัวนำ (G) ดังนั้นจึงตองใชความรูทางทฤษฎีวงจร
ขายสื่อสารมาชวยในการวิเคราะห ซ่ึงจะทำใหทราบคุณสมบัติเฉพาะตัวของสายสงท่ีมีตอคลื่นท่ีเดินทางใน
สายสง เชน คาอิมพีแดนซคุณลักษณะ เปนตน เนื ้อหาในบทนี้ครอบคลุมถึง สายสงประเภทตาง ๆ 
การสูญเสียภายในสายสง และทฤษฎีสายสง ทั้งเรื ่องของวงจรสมมูลและสมการมูลฐานของสายสง 
การแพรกระจายของคลื่นท่ีเกิดข้ึนตลอดสายสง  

บทที่ 4 คุณสมบัติของสายสง ประกอบดวย อิมพีแดนซดานเขา สัมประสิทธิ ์การสะทอน 
อัตราสวนคลื่นนิ่ง กำลังดานเขาเฉลี่ย  และการตอปลายสายดวยโหลดแบบตาง ๆ เชน ที่ปลายดานรับ
อาจจะถูกลัดวงจร วงจรเปด หรือถูกตอปลายสายดวยโหลดท่ีมีคาอิมพีแดนซใด ๆ โดยใชการวิเคราะหสาย
สงในรูปแบบของการสงผานแรงดัน กระแส และพลังงานในสายสงที่มีคาขึ้นอยูกับคุณสมบัติของสายสง 
โหลด และความยาวของสาย 



ข 

 

บทท่ี 5 แผนภูมิสมิธ กลาวถึงเทคนิคการนำเอาแผนภูมิสมิธมาใชในการวิเคราะหพารามิเตอร 
ตาง ๆ ในระบบสายสง ซึ่งแผนภูมิสมิธนี้ถือเปนเครื่องมือที่ใชสำหรับวิเคราะหสายสงที่งายและรวดเร็ว 
สามารถชวยลดความยุงยากในการแมตชอิมพีแดนซ เชน การแมตซโดยใชการปรับสตับ เปนตน 

บทท่ี 6 การแมตชอิมพีแดนซ มีวัตถุประสงคเพื่อใหเกิดการสงผานพลังงานไปยังโหลดไดมาก
ท่ีสุด หรือเพ่ือลดการเกิดการสะทอนท่ีโหลด ซ่ึงการแมตชอิมพีแดนซคือ การทำใหอิมพีแดนซดานเขาของ
สายมีคาเทากับอิมพีแดนซคุณลักษณะของสาย 

บทท่ี 7 วงจรเรโซแนนซ วงจรกรอง และวงจรลดทอนสัญญาณ เปนการศึกษาอุปกรณสื่อสาร
อื ่น ๆ เชน วงจรเรโซแนนซ วงจรกรอง และวงจรลดทอนสัญญาณ ซึ ่งมีล ักษณะวงจรขายสื ่อสาร 
แบบสองพอรต มักนำมาตอใชงานรวมกับสายสง 

บทท่ี 8 อภิวัสดุ สายสง และการประยุกต กลาวถึงอภิวัสดุซ่ึงเปนวัสดุประดิษฐเชิงวิศวกรรม โดย
ใชทฤษฎีสายสงมาวิเคราะหและออกแบบอภิวัสดุ และยกตัวอยางการนำมาประยุกตใช เชน สายสง 
สายอากาศ เซนเซอร และตัวกรอง เปนตน  

ตำราเลมนี ้ไดใชในการเรียนการสอนรายวิชาวงจรขายสื ่อสารและสายสงสัญญาณ สำหรับ
นักศึกษาปริญญาตรี สาขาวิชาวิศวกรรมโทรคมนาคม และถูกปรับปรุงเนื้อหามาอยางตอเนื่องมากกวา 
15 ป ซ่ึงผูเขียนหวังเปนอยางยิ่งวาจะเปนประโยชนแกผูสนใจท่ัวไป เพ่ือใชศึกษา คนควา วิจัยตอไป 

ผูเขียนขอกราบขอบพระคุณบิดา มารดา ที่ใหการอบรมเลี้ยงดู นอกจากนั้นยังขอบคุณ นักศึกษา 
บัณฑิต และเพื่อนรวมงานที่สนับสนุนการทำงานของผูเขียนใหมีบรรยากาศทางวิชาการที่ดี สุดทายนี้ 
ขอขอบคุณกำล ังใจจากลูกและสามีที ่คอยใหการสนับสนุนในทุกเร ื ่องเปนอยางดีมาโดยตลอด 
ทำใหขาพเจาประสบความสำเร็จในชีวิตเรื่อยมา หากผูอานไดนำความรูไปใชใหกอประโยชนแกตนเอง 
และสวนรวมในอนาคต ผู  เข ียนขอยกคุณความดีใหแกบ ิดา มารดา ตลอดจนครูอาจารยผ ู สอน 
ท่ีเคารพทุกทาน  
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